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Un systeme minimum pour étre opérationnel doit pauv
communiquer avec l'extérieur. Cette communicatioaveér

plusieurs aspects : il peut s'agit d'une entrééiesdirecte, par
liaison.

Dans le cas d'une entrée sortie directe, le systéunai un niveau
logique, une modulation de largeur d'impulsion (M)Lou via un

convertisseur une grandeur analogique qui permetodanander
un dispositif de type actionneur. Les principawolpemes a
résoudre dans ce cas reléevent d'une part deishtiiin de

composant spécifique pour générer cette entréde sortport

paralléle, relais, composant spécialiser pour ld BiLd'autre part
de problemes électriques comme la protection cod&e sur
tension.

Dans le cas d'une entrée sortie par liaison,dit<ke communiquer
avec un systéme similaire : ordinateur, carte, imante, entrée
sortie déportée etc. a plus ou moins grande distdres données
transférées sont alors de type numérique : cam&8ClI, code

4/5bits ou encore données brutes. Les problemessaudre est
alors liés a la distance entre les deux disposi@istte distance
impose le mode de transmission : parallele sésetype de

support, les techniques de codage utilisées.

Ce chapitre est entierement consacré aux diffésetgehniques
pour mettre en ceuvre les entrées sorties. La prenpartie

concerne la mise en ceuvre de bus parallele puis mows

intéresserons aux liaisons normalisées : E.l.A., ZB2A. 485,

MODBUS, P.C.l,, S.C.S.I..
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Différents type d'entrée sortie

Entrée sortie

Paralléle Normalisée

I_I_I

série

EIA232 Réseau VME

ETHENET CAN

Modbus

bus

PCI

IEE488

Bus parallele
Bus de la carte IUC32

Broches [ Colonne A [ Colonne B Colonne C
1 PCO/ROI PAS PB6
2 PCI/IRQ2 PAL0 PB5
3 PC2/IRQ3 GND PB4
4 PC3/IRQ4 PA3 PBI1
5 PBO PBI3 PAL4
6 PBI GND PALS
7 Vee PB15 Vee
8 PB2 PCII PAT
9 PB3 GND PAG
10 PBS PA2 PB7
11 PBI6 PBL0 PCY
12 PBY GND PB4
13 PBI17 PC6 PCS
14 VeeC PC7 Vee
15 CS5 GND PAL2
16 AS PCI0 PAL3
1L o — = Adresse de base | Chip select
e v kv adon SOBF70000 (ot €80
cC
21 Al GND__ | CXC CS3 $OBF70400 CXC CS1
2 A2 CXC CS0 | CXC CS4
23 A3 CXC Csl | CXC CS5 $OBEF70800 CXC C82
2 z GND ] CXC 58 $OBF70C00 CXC CS3
5
26 Ve AT T SOBF71000 CXC CS4
27 DO GND D10
5 = = = SOBF71400 CXC €55
i? gg (}%71) gg $O0BF71800 CXC CSe6
31 D4 D8 D4 $OBF71C00 CXC CS7
32 D5 DY D15




A

+12V]

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Format des données

temps croissant

-12v

T messagLT z
bits bit de parité

de stop bit de start

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Signaux de controle

D RD
RTS | N ] CTS
DTR ] DSR

temps croissant
>




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Connecteur

Plug Part Numbers
Shell Ciinch it Clinch Nt Bress-In Bal Fress-In Aol
Sie  Layut # 440 UNG M3 # 440 [
) i3 ] TENGES-P1 TENEL -1
= B 15 [RNGEI5F-F1 [ANGLISP-F!
n & DENGELEP P DENGLESF 7
Selection Guide ) c i DENGEITP-F1 TIEXGLTIP-F1
For Product Fealures, Specifications, L ] UDAGESCH-P1 DORCLECP-P1

Materials and Finishes, see pages 2-3

Reader's Resource
Far contzcl cavny Jll’.':l'lgﬂl’"d:ﬂls.
see page 224,
Far P.C. hole patiems, see page 214
For panel cutows, see page 221,

Mcne: For peefarmance Class 1 (gold over PaNi finesh) add 408, Fxample: DENGSP-P1. 408,

Specifications Materials and Finishes
Corend Rating 5 A/ 25°C, 3.5 A/ 70°C amblent Description  Material Finish
Temperalure Rating  —55°C 10 125°C Shell Slesl Th
Contact Resistance 10 {2 Insulator Ihermoplastic, UL 94Y-0_ None [color: black)
Test Voltage 1200 Vims a Sea Level Contact Copper Alloy Gold over Mickel (Standard)
@ Plated Through Hole 1,09 - 0,94 (043 - 037) or Gold over PdNi {-408)
PC Tail Press-in Force  100N/conlacl max Hardware Steel/Copper Alloy Tin/Zinc
PC Tail Push-out Force  30N/contact min.
PC Board Thickness 3,20 - 1,60 (125 - .062)
Entrée sortie normalisée
.. , . Broche [Signal
Liaison série EIA 232 (RS232) 1 [GND
2 RD
Connecteur - Brochage 3 Im
4 CTS
5 RTS
broche signal gignification 6 |DSR
1 CD Carrier Detect ; 2(3
2 RD Received Data 9
3 D Transmitted Data 10
4 DTR [Data Terminal Ready E oD
5 SG Signal Ground 13 [SRTS
6 DSR [Data Set Ready 14 |SRD
15 |TC
7 RTS [Requestto Send 6 |so
8 CTS |[Clear To send 17_[RC
9 RI Ring Indicator 18 JLL
19 [SCTS
connecteur 9 broches 2 _oR
22 |RI
23 |DSRS
24 |ETC
25 |T™M

connecteur 25 broches




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)

broche

sigha

. . . . 1 CD
Liaison DTE - DTE trois fils > [RD
3 TD
4 DTR
5 SG
6 DSR
7 RTS
8 CTS
9 RI
1 1
O O
O 2 2 O
4 © S
SENI= 3| ©
g © S
O © © O
ok 5o
Entrée sortie normalisée
Liaison série EIA 232 (RS232)  [broche Fignal
. . . . 1 CD
Liaison DTE - DTE cinq fils 2_|rD
3 TD
4 DTR
5 SG
6 DSR
7 RTS
8 CTS
9 RI
O ! O
0% > o
7 O 07
C, J)
g8 G 3 X 3 O 8
Og © © gO
ok 5o




Entrée sortie normalisée

Liaison serie EIA 232 (RS232)  [broche Figna
.. . 1 CD
Liaison DTE - DTE sept fils 2_|rD
3 TD
4 DTR
5 SG
6 DSR
7 RTS
8 CTS
9 RI
O . ! O
6 6
C Z Z O
7 G \\ // o7
O O
3 3
8 C X O 8
% o4 /7 \ il o°
O O
G S

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - Driver de lignes 1488

v J VOLTAGE TRANSFER CHARACTERISTICS
Vool 1 T 14l 2 [>o—2 12
Cf‘;;‘[ ]4§C+ Vega =12V, Vog_=-12V
2 13 :
Y]] s 12[] 4A ZEZD)_EZV ?| Vee.=9VVee_ =8V
2al4 4y * T Dt S s o s
10 I
2B[] 5 10[] 38 S & 5| Vec.=6V.Vgco=-6€V
2Y[] 6 o] 3A :::j[::)}“‘_ S l
-
GND[] 7 8[] 3Y s o l
g .
L
& Ny
9 - RL=3k l
Vees Tp=25°C
L1
R 0 02 04 0608 1 12 1.4 16 1.8 2
Input(s) { V|- Input Voltage - V.

ka2
Vee- T
To Other Drivers




Entrée sortie normalisée

Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - Driver de lignes 1489

B T T T T
o T e e ol e [y
1conT [l =2 1]l 44 ’I s See Figure 1
1v |3 v2fl scont R
2a [ ¢ 1l ay 32
aconT ] 0]l an 2 3
2y s s acoNT 2 1 virs vir4l vt ViT— virs
anp |7 8fl av 3 2
o
:
T
Response D-G -2 1 o 1 2 a3 4 5
Control V| - Input Voltage - V
vee
9 ki 1.66 ki
Output ¥
R R1
Control b l
Input A —3\("5’ - F/
3 %10k;h
- GND
Vd ] - Ve
Entrée sortie normalisée
. . , -
Liaison série EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - Drivers MAX232
HSUNPUT 3
Ca T
— 16
1~ [ ) .
CWJ'—"_ Cl+ ASVTBHD‘." Ve 2 +10V
- l“—j C1- VOLTAGE DOUBLER
01+ [1] [16] Vee o] C2+  AWTO-V %—10‘-"
“Cro M 2o VOLTAGE INVERTER Cd
v 2] [15] Gno x
+5Y =
C1- E MAXLMN E‘ Mour 400k
024+ | 4 MAX220 13] Rl 1| Ty Tlour [14
= MAX232 ] _ “_4%% o
0-[5]  ppxzsos 2] Moo TILCMOS RS-212
V- E E T INPUTS K Tgmmﬂk iR QUTPUTS
T2qur E E T2
R2m E 1‘ R2aur ﬁw Rin 13 4
TTL/CMOS 5k R3-232
OUTPUTS < INPUTS
_‘i R2our < = R2m E_‘
ok




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

a1 4] vee

1P3 [Z] [39] IPa

a2 [3] |38] s

P11 [4] [37] 1aCKN

a3 [5] [38] w2

A4 6] [35] csn

1P [7] [34] RESETN
RIWN [8] 33 x2

DTACKN [3] [32 x1/cLK

RxDB [10] [37] RxDA
TxDB [11] oP [30] TxDA
or1 [12] 29 oo
ops [13] 28 op2
ops [13] [27] op4
op7 [15] 26 oPe

D1 [1g] 25 Do

D3 [17] [24] D2

D5 [18] 23 D4

o7 [19| [22] bs
GND [20] [21] INTRN

D0-D7

INTRN «————————

IACKN ———»]

CHANNEL A

TRANSMIT
HOLDING REG

TRANSMIT
SHIFT REGISTER

RECEIVE
HOLDING REG (3)

fe——— Txoa

RECEIVE
SHIFT REGISTER

CHANNEL B
(AS ABOVE)

———» T8

fe——— RxoB

INPUT PORT

ACR

le—5/——— rrours

OUTPUT PORT

oPCR

{ I
> Al
R/MW CONTROL S
INTERRUPT CONTROL
wR
2
&
a
d S
TMING I F
CH
F S —]
N
XTAL 0SC L.
CSRA
csre
ACR
iR
CTLR

OFR

+> OP0-0P7

-« vge
«———— GND

5000108

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

X1/CLK

Al-Ad4

CSN

DO-DT:

DTACKN

NOTE:

—= [ tcsc

-

—»

tas <

Hw"ﬁ

DACKN requires two rising edges of X1 clock after CEN is low.

®—— tpg——™
[*— tcsp ™|
—™ipcw[*— -
—

— tpy

tDaH

DAT

— ’4_— 1RWH

«— tcsw

SD00111




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

X1/CLK

INTRN

IACKN

DO0-D7

DTACKN

—»{ |[«—tcsc
\ m /
(— 1pp —M™ —m |“—IpF
tCsD —
—™ tpaL
— tbcR —™'DAl
—®  tpar

SD00112

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

A4 A3 A2 Al READ (R/WN = 1) WRITE (R/WN =0)

0 0 0 0 Mode Register A (MR1A, MR2A) Mode Register A (MR1A, MR2A)
0 0 0 1 Status Register A (SRA) Clock Select Register A (CSRA)
0 0 1 0 BRG Test Command Register A (CRA)

0 0 1 1 Rx Holding Register A (RHRA) Tx Holding Register A (THRA)

0 1 0 0 Input Port Change Register (IPCR) Aux. Control Register (ACR)

o} 1 0 1 Interrupt Status Register (ISR) Interrupt Mask Register (IMR)

Q 1 1 0 Counter/Timer Upper Value (CTU) C/T Upper Preset Value (CRUR)
0 1 1 1 Counter/Timer Lower Value (CTL) C/T Lower Preset Value (CTLR)

1 0 0 o} Mode Register B (MR1B, MR2B) Mode Register B (MR1B, MR2B)
1 0 0 1 Status Register B (SRB) Clock Select Register B (CSRB)

1 0 1 0 1X/16X Test Command Register B (CRB)

1 0 1 1 Rx Holding Register B (RHRB) Tx Holding Register B (THRB)

1 1 0 o} Interrupt Vector Register (IVR) Interrupt Vector Register (IVR)

1 1 0 1 Input Ports IPO to IP6 Qutput Port Conf. Register (OPCR)
1 1 1 0 Start Counter Command Set Output Port Bits Command

1 1 1 1 Stop Counter Command Reset Qutput Port Bits Command

* See Table 6 for BRG Test frequencies in this data sheet, and “Extended baud rates for SCN2681, SCN68681, SCC2691, SCC2692,
SCC68681 and SCC2698B"in application notes elsewhere in this publication




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT 3 BIT2 BIT 1 BITO
RxRTS RxINT ERROR PARITY BITS PER
MR1A CONTROL SELECT MODE* PARITY MODE TYPE CHARACTER
MR1B 00 = With Parity 00=5
0=No 0 = RxRDY 0= Char 01 = Force Parity 0= Even 01=6
1=VYes 1 =FFULL 1= Block 10 = No Parity 1=0dd 10=7
11 = Multidrop Mode 1=8
NOTE:
*In block error mode, block error conditions must be cleared by using the error reset command (command 4x) or a receiver reset.
BIT7 BIT 6 BIT5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0
TxRTS CTs W
MR2A CHANNEL MODE CONTROL ENABLE Tx STOP BIT LENGTH
MR2B 00 = Normal 0=0.563 4=0.813 8=1.563 C=1813
01 = Auto-Echo 0=No 0=No 1=0.625 5=0.875 9=1.625 D=1.875
10 = Local loop 1=Yes 1=Yes 2=0688 6=0938 A=1688 E=1.938
11 = Remote loop 3=0750 7=1.000 B=1750 F=2000
NOTE:
*Add 0.5 to values shown for 0 - 7 if channel is programmed for 5 bits/char.
BIT7 BIT6 BITS BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BITO
pitiv RECEIVER CLOCK SELECT TRANSMITTER CLOCK SELECT
See Text See Text
NOTE:
* See Table 6 for BRG Test frequencies in this data sheet, and “Extended baud rates for SCN2681, SCN68681, SCC2691, SCC2692,
SCCE8681 and SCC2698B" in application notes elsewhere in this publication
BIT7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BITO
CRA MISCELLANEOUS COMMANDS DISABLE Tx ENABLE Tx DISABLE Rx ENABLE Rx
CRB Not used — See Text 0=No 0=No 0=No 0=No
should be 0 1="Yes 1=Yes 1=Yes 1=Yes
NOTE:

*Access to the upper four bits of the command register should be separated by three (3) edges of the X1 clock. A disabled transmitter cannot
be loaded.

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

BITT BIT6 BIT5 BIT4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BITO
RECEIVED FRAMING PARITY OVERRUN
Sha BREAK" ERROR" ERROR* ERROR TXEMT TxRDY FFULL RxRDY
0=No 0=No 0=No 0=No 0=No 0=No 0=No 0=No
1=Yes 1=Yes 1= Yes 1 =Yes 1 = Yes 1= Yes 1= Yes 1= Yes
NOTE:

*These status bits are appended to the corresponding data character in the receive FIFO. A read of the status provides these bits (7:5) from the
top of the FIFO together with bits (4:0). These bits are cleared by a “reset error status” command. In character mode they are discarded when

the corresponding data character is read from the FIFO. In block error mode, block error conditions must be cleared by using the error reset
command (command 4x) or a receiver reset.

BIT7 BIT 6 BITS BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT1 BIT 0
OF7 oF6 oP5 oP4 oF3 oPz
OPCR N N 00 = OPA[3] 00 = OPREZ)
0-0PR7] | 0=opre) | 9ZRPEE] | 0= OFFE 01 = C/T QUTPUT 01 = TXCA(16x)
1=TxRDYB | 1=TxADyA | 1= REIDYL | 1= RXAOV 10 = TxCB(1x) 10 = TXCA(1x)
11 = RCB(1%) 11 = RxCA(1x)
OPR BIT7 BIT 6 BIT S5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT1 BITO
OPR bit Q 1 4] 1 0 1 (o] 1 0 1 0 1 Q 1 0 1
OF pin 0 3 o 1 0 1 0 3 0 1 0 7 o | | 0
NOTE:
The level at the OP pin is the inverse of the bit in the OPR register.
BIT 7 BIT 6 BIT5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0
BRG SET COUNTER/TIMER DELTA DELTA DELTA DELTA
ACR SELECT MODE AND SOURCE IP3 INT IP2 INT IP1INT 1PO INT
0=set1 0 = Off 0= Off 0= Off 0= 0Off
1-set2 See Table 4 1=0n 1=0n 1=0n 1=0n




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 68681 de Motorola

BIT7 BIT 6 BITS5 BIT4 BIT3 BIT 2 BIT1 BITO
DELTA DELTA DELTA DELTA

IPCR IP3 P2 IP1 IPO 1P3 P2 1P1 PO
0=No 0=No 0=No 0=No 0=Low 0=Low 0=Low 0=Low
1="Yes 1 =Yes 1=Yes 1=Yes 1 = High 1 = High 1 = High 1 = High

BIT7 BIT 6 BITS BIT4 BIT3 BIT 2 BIT1 BITO
INPUT
DELTA RxRDY/ COUNTER DELTA RxRDY/

ISR CESI‘TEE BREAK B FFULLB TxRDYE READY BREAK A FFULLA TxRDYA
0=No 0=No 0=No 0=No 0=No 0=No 0=No 0=No
1=Yes 1 =Yes 1=Yes 1=Yes 1="Yes 1=Yes 1=Yes 1=Yes

BIT7 BIT6 BIT 5 BIT4 BIT3 BIT 2 BIT1 BIT O
IN. PORT DELTA RxRDY/ COUNTER DELTA RxRDY/
MR CHANGE | BREAKB | FFULLB | TXROVE READY | BREAKA | FFULLA TXROVA
INT INT INT INT INT INT
0 = Off 0 = Off 0 = Off 0 = Off 0 = Off 0 = Off 0 = Off 0 = Off
1=0n 1=0n 1=0n 1=0n 1=0n 1=0n 1=0n 1=0n
BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT 2 BIT 1 BITO
CTUR CIT[15] C/T[14] C/T[13] C/T[12] C/T[11] C/T[10] C/T[9] C/T[8]
BIT7 BIT 6 BITS BIT4 BIT3 BIT 2 BIT1 BITO
CTLR C[7] C/T[6] CIT[5] C/T[4] C/T[3] C[2] CIT[1] C/T[0]
BIT7 BIT6 BIT 5 BIT 4 BIT3 BIT 2 BIT1 BIT O
IVR IVR[7] IVR[6] IVR[5] IVR[4] IVR[3] IVR[2] IVR[1] IVR[0]

Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 8251/16550 Intel

INTERNAL

RECEVER
DATA BUS. FIFo

U (1-8) RECENVER RECEIVER
0,0y aUs BUFFER SHET n
Do 40~Vpp BUFFER REGISTER REGISTER
D=2 39=Ri 1 I
—_ LN RECENER
b, =3 38} ) | o we |0
D34 37|~ DsR N L
3= - A
(26)
Dy—5 36f—CTs 5 e
LATCH (LS,
D=6 35 k—MR cso {12y > aeNERIOR ), ooun
5 13) DIVISOR |_,
057 34| ouT = ) i
6_ — 52—
5 29,
- L_ 7R a5 = TRANSMITTER
D;—8 331—DTR w S 3 TG
RCLK—9 32[—=RTS e — reasi | ConTROL
w -] e
sIN—{ 10 310Utz BTN N ,| masmer s
w18} L
R — )
SoUT— 11 30 —INTR o <22 N Rt | £ e Ly oo
N O REGISTER H REGISTER
Cs0—12 29 = RXRDY T r
=2 oo (), —
cs1—13 28|14, rour <] —>| i > )
5214 27|~A w2 HEDy 57
1 GD s
BAUDOUT = 15 26 f—=A WooEN comit. [ o
2 ) l—p| o e R
¥5V h 39) -
—_ PowER [ —— 451 REGISTER PEDN]
XIN=—1 16 25 = ADS suppLY | _20 oo GO, 5o
T G, —
Xour—{17 24 = TXRDY INTERRUPT INTERRUPT P
— | cvisic CONTROL — m
WR—{18 23 }-pDIS REGSTER LoGie
WR—19 22—RD
_ INTERRUPT
0
Vgs— 20 21—RD REGSTER
FIFO
| o




Entrée sortie normalisée

Liaison serie EIA 232 (RS232)

Mise en ceuvre - UART - 8251/16550 Intel

DLAB

Az

Aq

Ag

Register

- X X X X X X X o

O = = = 4 O 0 OO0

O = 24 OO0 = a4 a0

O = O =0 =+ 0 0O —

Receiver Buffer (read),
Transmitter Holding
Register (write)
Interrupt Enable
Interrupt Identification (read)
FIFO Control (write)
Line Control
MODEM Control
Line Status
MODEM Status
Scratch
Divisor Latch
(least significant byte)
Divisor Latch
(most significant byte)

Entrée sortie normalisée

Liaison serie EIA 232 (RS232)

Mise en ceuvre - UART - 8251/16550 Intel

TABLE Il. Summary of

Register Address
0DLAB=0 0DLAB=0 1DLAB=0 2 2 3 4 5 6 7 0DLAB=1 1DLAB=1
Bit Receiver Transmitter Interrupt FIFO
No. Buffer Holding Interrupt Ident. Control Line MODEM Line MODEM Scratch Divisor Divisor
Register Register Enable Register Register Control Control Status Status Reg- Latch Latch
(Read (Write Register (Read (Write Register | Register | Register Register ister (LS) (MS)
Only) Only) Only) Only)
RBR THR IER IR FCR LCR MCR LSR MSR SCR DLL DLM
0 Data Bit 0 Data Bit 0 Enable “0”if FIFO Word Data Data Delta Bit0 Bit0O Bit8
(Note 1) Received Interrupt Enable Length Terminal Ready Clear
Data Pending Select Ready (DR) to Send
Available Bit0 (DTR) (DCTS)
Interrupt (WLSO0)
(ERBFI)
1 Data Bit 1 Data Bit 1 Enable Interrupt RCVR Word Request Overrun Delta Bit 1 Bit1 Bit9
Transmitter ID FIFO Length to Send Error Data
Holding Bit (0) Reset Select (RTS) (OE) Set
Register Bit 1 Ready
Empty (WLS1) (DDSR)
Interrupt
(ETBEI)
2 Data Bit 2 Data Bit 2 Enable Interrupt XMIT Number of Out1 Parity Trailing Bit2 Bit2 Bit10
Receiver ID FIFO Stop Bits Error Edge Ring
Line Status Bit (1) Reset (STB) (PE) Indicator
Interrupt (TERI)
(ELSI)
3 Data Bit 3 Data Bit 3 Enable Interrupt DMA Parity Out2 Framing Delta Bit3 Bit3 Bit 11
MODEM 1D Mode Enable Error Data
Status Bit (2) Select (PEN) (FE) Carrier
Interrupt (Note 2) Detect
(EDSSI) (DDCD)
4 Data Bit 4 Data Bit 4 0 0 Reserved Even Loop Break Clear Bit4 Bit4 Bit12
Parity Interrupt o
Select (Bl Send
(EPS) (CTS)
5 Data Bit 5 Data Bit 5 0 0 Reserved Stick 0 Transmitter Data Bit5 Bit5 Bit 13
Parity Holding Set
Register Ready
(THRE) (DSR)
6 Data Bit 6 Data Bit6 0 FIFOs RCVR Set 0 Transmitter Ring Bit6 Bit6 Bit14
Enabled | Trigger Break Empty Indicator
(Note 2) (LSB) (TEMT) (RI)
7 Data Bit 7 Data Bit7 Y FIFOs RCVR Divisor 0 Errorin Data Bit7 Bit7 Bit15
Enabled Trigger Latch RCVR Carrier
(Note 2) (MSB) Access Bit FIFO Detect
(DLAB) (Note 2) (DCD)

Note 1: Bit 0 is the least significant bit. It is the first bit serially transmitted or received.

Note 2: These bits are always 0 in the 16450 Mode.




Entrée sortie normalisée
Liaison serie EIA 232 (RS232)
Mise en ceuvre - UART - 8251/16550 Intel

This shows the basic connections of an PC16550D to an 8088 CPU
ALTERNATE XTAL CONTROL

.............
Vee Vee 1 1
\ — ﬁ’ ? =
Yoo MN/MX DS2 " 116 [ T =!
ALE » 5B < L
oPa212 XIN 1 2O=1
1 1 1
8284A K _ADOR/DATA_ Jpio-7  DOO-7 DATA Yy r0-az ] S 1
CLK |—e—] cLK MD_DS1 N L7 —I—_| !
RES  READYp——] READY n 12 BAUDOUT s H :é: H
RESET [—@—] ReSET 10/Mj—— 1;, cs0 RCLK :I _____________
Voo O————] ¢s1 RS-232
X1 X2 CONNECTOR
P I D 1/4051488 =1
|_| |J 2 32 1/4D51488 —
|] RTS|=3 [ 4 ]
[ mand L| >oJ
ouTzf—>
pci6s30d | 39
+5v
8088 R (UART) Di‘ (45> 1/40s 1489 [——
v B Doof4s7 °41 4051489 |——
| N A0-7 80-7 N po-p7 % 5 4051488 ]2
DE| »lc0 T/R ¢ 4—°<|— 5
DT/R] —f
Tl AN Fr sout |- 1/4D31488 — 1
R ﬁ: R 10 1/4Ds1489 —1
25 uk o< P 3
> R0 INTR %}
g TRRDY [
g B3 DDIS|—==b 7
csz RXRDY f——p F—‘

20 40
oND O +5V
(Vss)  (Vee)

Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain données

Application
@/ Q/ Présentatior

Session

—

Transport

Réseau

Liaison

Physique

| données
>




Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Types de liaison

Esclave

Esclave

Dispositif
1

Esclave

Dispositif
1
Dispositif
1

Dispositif
1
Dispositif
1

Entrée sortie normalisée

Réseau de terrain

Interface
EIA 232 EIA422 EIA485
Mode Unipolaire Différentiel Différentiel
Nombre de Tx 1 1 32
Nombre de Rx 1 10 32
Longueur de céable C<2500pf 1300 m 1300 m
Amplitude de sortie min +5v +2v +1,5v
Amplitude de sortie max +15v +5v +5v
Amplitude d'entrée +25v +7v -7v a l2v
Impédance de sortie Tx 3KQ — 7KQ 100Q 54Q
impédance d'entrée Rx 3KQ — 7KQ 4KQ 12KQ
Courant de sortie max 500mA 150mA 250mA




Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Interface EIA 485 - Mise en ceuvre MAX485
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e [2 HE
oe [2] ag
o4 jEIL [5] oo
émission réception
INFUTS QUTPUTS IMPUTS QUTPUT
RE LE ol i ' FE OE A-B RC
® 1 1 1 [+] ] = +0.2V 1
ks 1 ] 1 0 2 ]
] 0 ¥ High-7 High-Z 0 Inputs open 1
1 o X High-Z* Hgh-Z* 1 o X High-Z*

Entrée sortie normalisée

Réseau de te

rrain

Interface EIA 485 - Mise en ceuvre MAX485
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Entrée sortie normalisée

Réseau de terrain
Interface EIA 485 - Mise en ceuvre MAX485
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Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Interface EIA 485 - Liaison full duplex (MAX 489)
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Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Transmission numerique

horloge T B
| | | | X
message T )
4 t(s)
— —»>
t(s)
A
Manchester
t(s)
A
Rz
t(s)

Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain

Transmission numérique - code NRZ
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Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain

Transmission numeérique - code Manchester

Ll

AN aperd o A A

/\ M«’M;’/‘\‘M W‘VJ W\f Viy

15 El

Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain

) Transmission numérique - code RZ

il




Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Exemple de mise en ceuvre : Réseau Modbus

L ceammonwoms
’ $
-

o - -

Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Exemple de mise en ceuvre : Réseau Modbus

Modbus sur TCP/IP

Gateway Gateway Gateway
API
B API
Modbus sur
M Hv RS232 B -V

Modbus + Modbus sur RS 485




Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Exemple de mise en ceuvre : Réseau Modbus

délimiteur adresse n° fonction données CRC délimiteurs
début esclave fin
05 03 4A 02 62 CR LF
3a 30 35 3033 | 344130323632 0dOa

Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Exemple de mise en ceuvre : Réseau Modbus

requéte initiale

réception de la

réponse

Maitre

fonction

donnéek

Honcﬂon

donnéeé

réalisation de l'action

mise en ceuvre de la répoise

Esclave




Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Exemple de mise en ceuvre : Réseau Modbus

127 Code fonction
publique
110D éfinition
100.___utilisateur
Code fonction
publique
127 Définition
65 utilisateur
Code fonction
publique
1

Entrée sortie normalisée
Réseau de terrain
Exemple de mise en ceuvre : Réseau Modbus

Function Codes
code Sub code| (hex)
Physical Discrete Inputs |Read Input Discrete 0z 02
. Internal Bits Read Coils 01 01
Bit accass Or Vrite Single Coil 05 05
Physical coils— fyyrite Multiple Coils 15 OF
ADMC’ Physical Input Registers |Read Input Register 04 04
coess Read Multiple Registers 03 03
16 bits Internal Registers  |Writs Single Register 06 06
ACCesS R [:IJFO Write Multiple Registers 16 10
}RS;IE}StEI;I;DUt Readirite Multiple Registers 23 17
Mask Write Reqister 22 16
Read File record 20 [ 14
T o) o Write File record 21 6 15
Read Device ldentification 43 14 B
Encapsulated Interface




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS PCI - carte mere d'un PC

Bus AGR

| Slot
i Mémoire

Bus PClI =

Slot PCI

Slot ISA

Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS PCI - carte mere d'un PC

Thz i E—

DIMM 1,2 &3

= et op) (SRR gO

BogeaENE
JFP1 SysFan 18




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé

Entrée sortie normalisée

Bus normalisé _
BUS PCI Coté cuivre (cote A)

111 1 11

Al A94

Broches Nom Broches Nom Broches Nom Broches Nom
Al TRST A22 ... A23 | AD28 ... AD2q A44 AD15 A91 AD32
A2 +12V A24 GND10 A45 +3.3V10 A92 RES
A3 TMS A25 AD24 A46 ... A47 | AD13 ... AD11 A93 GND
A4 TDI A26 IDSEL A48 GND19 A70 ... A71 | AD60 ... AD5
A5 +5V A27 +3.3V03 A49 AD9 A72 GND
A6 ... A5 INTA ... INTC A28 ... A29 |[AD22 ... AD20| A52 C/BEO A73 P56
A8 +5V A30 GND12 A53 +3.3V11 A74 AD54
A9 RESVO01 A31...A32 | AD18 ... AD14 A54 ... AD59 AD6 ... AD4 A75 5V
A10 +5V A33 +3.3V05 A56 GND21 A76 ... A77 | AD52 ...AD5
All RESV03 A34 FRAME A57 ... A58 | AD2 ... ADO A78 GND
A12 ... A13 | GNDO3 ... GNDO§ A35 GND14 A59 +5V A79 ... A80| AD48 AD46
Al4 RESV05 A36 TRDY A60 REQ64 A81 GND
A15 RESET A37 GND15 A61 ... A62 | Vccll ... Vee 13 A82 ... A83| AD4.AD42
Al16 +5V A38 STOP A63 GND A84 +5V
A17 GNT A39 +3.3V07 A64 .. A65 C/BE[7] ... C/BE[5] | A85... A8 |AD40 ... AD38
A18 GNDO08 A40 SDONE A66 +5V AB7 GND
A19 RESV06 A4l SBO A67 PAR64 A88 ... AB9| AD36.. AD34
A20 AD30 A42 GND17 A68 AD62 A90 GND
A21 +3.3V01 A43 PAR A69 GND A94 RES




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS PCI

Coté composant (coté B)

Il

B1
Broches | Nom Broche$ Nom Broche: Nom Brochgs Nom

B1 -12Vv B23 | AD27 B44 C/BE1 B65 ... B6p C/BE[6] ... C/BE[4]
B2 TCK B24 |AD25 B45 AD14 B67 GND
B3 GND B25 |+3.3V B46 GND18 B68 ... B69 AD63 ... AD61
B4 TDO B26 | C/BE3 B47 AD12 B70 +5V
B5 +5V B27 | AD23 B48 AD10 B71 ... B72| AD59 ... AD57
B6 +5V B28 | GND B49 GND20 B73 GND
B7 INTR B30 AD19 B50 (OPEN) B74 ... B75 AD55 ... AD53
B9 PRSNT1 B31 | +3.3V B51 (OPEN) B76 GND
B10 RES B32 | AD17 B52 AD8 B77 ... B78 AD51 ... AD49
B11 PRSNT?2 B33 | C/BE2 B53 AD9 B79 +5V

B12 ... B13| GND B34 | GND13 B54 +3.3V12 B80 ... B1 ADA47 ... AD45
B14 RES B35 | IRDY B55 ... B5p AD5 B82 GND
B15 GND B36 | +3.3V06 B56 AD3 B83 ... B84 AD43 ... AD41
B16 CLK B37 | DEVSEL B57 GND22 B85 GND
B17 GND B38 | GND16 B58 AD1 B86 ... B8f AD39 ... AD37
B18 REQ B39 | LOCK B59 VCCO08 B88 +5V
B19 +5V B40 | PERR B60 ACK64 B89 ... B90 AD35 ... AD33
B20 AD31 B41 | +3.3V08| B61...B6R Vccl0 ... Vecl B91 GND
B21 AD29 B42 | SERR B63 RES B92 ... B93 RES

B94

Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS PCI

CLE

Frame

UL

~

X
IEDY —'—:
TRDY —'—:
DEVSEL :

N B E—
‘address!

phase E

Transfer phase




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé

BUS PCI

CLE

Frame

AD

IEDY

TRDY

DEVSEL !

T UL

(@)

V Watt |

Entrée sortie normalisée
Bus normalisé

BUS SCSI
référence de la | Fréquence | Débit Asymétrli_qoungeur maxi Nombre d'unité
norme (MHz) (Mol/s) o HVD LVD max.
SCSI- 5 5 6 25 X 8
Fast 10 10 6 25 25 8
Fast wide 10 20 6 25 25 16
Ultra 20 20 3 25 25 4
Ultra wide 20 40 X 25 25 16
Ultra wide 20 40 15 25 25 8
Ultra wide 20 40 3 25 25 4
Ultra -2 40 40 X 12 12 8
Ultra -2 40 40 X 25 25 2
Ultra -2 wide 40 80 X 12 12 16
Ultra -2 wide 40 80 X 25 25 2




Entrée sortie normalisée

Bus normalisé
BUS SCSI

2

VD /SE
SCSI DIFF
]

SCSI SE
I
SCEI LVD
< SCSI L
$F

Entrée sortie normalisée

Bus normalisé
BUS SCSI

2




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

LTL‘ i)

BB
EOCKET 1
SOCKET & —\ ]
Ly

133 B2
B (||| - _/ 11
i SOCKET I \ SGCKET ¥
B7

EEXLEAL

o kg e Binka
gen @) wa ey
) . (TO CONTACT PAINT)
NATE — Dimensions B8 [ 50 Poslbion 68 Position
and 810 are the opening Willimeters Inches Willimeters Inches
in the dielectric. The ; B B1 34,70 1,366 46,13 1,818
soclet contacts (not ;"— Bi3 B2 0218 6,218
shown) are to be B3 0,100
centered within the ”\/ﬂy B4 0,050 0,050
apaning. B5 30,48 41,61
86 |
87 [1.50 R] [2.038 F] [1.00 R] [C.028 F
BB 0,61+0,05 |0,0244£0,002 | 0,61+0,05 |0,024£0,002
Ba 0,15 0,006 0,15 0,606
Bl 0,86+ 0,10 |0,03410,004 | O.BBL0,10 |0,0344G5,004
B11 a1s 0,006 0,15 0,008
|1z 0,05 i a,058 0,02
B13 50040,13 | Q,187+£0,005)  5.00£0,13  ¢.197+£0,00%
B14 1,75 MAX 0,068 WiAX 1,75 WA 0,068 kA
SOCKET X 23 34
SOCKET 26 35
SOCHET 2 50 68




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé

BUS SCSI

* Li_W———F"‘H_“F{'I"‘"—ﬁ—r |

TR T l—»l —<e| s g —E

EEEEr e e

S o

EfDJ/ S *
Fold

Cantoct 25 - Contact 1

Contact 50 —/

\L~ Contact 25

EZ

[ 111 ]

Dimensions mm in
£ 56,39 min. 2,220 min.
E21) 2,62 min. | 0,103 min.
E3 3,98 min. 0,157 min.
B4 5.84 min. 0,230 min.
ES5 74,85 947
Fy 54,38 max. 3531 raox.
£72) B3,06 3.270
8 2) 15,54 0,500
£y 12,04 max. | 0.474 mam
Bto 878 max. 0,385 mox.
E1T 2,18 0,085
E12 15°+2° 157127
MOTE — Toleranges £ 0,127 mm
(0,005 in) non—cumulotive, unless
specified otherwise,
1) This dimension is selected ta
accomodate 4-40 or 6-32 threaded
SCrews.
2) These dimensiocns ore shown for
reference anly.

Entrée sortie normalisée

Bus normalisé
BUS SCSI

M | | I

2,

Ale R

I
w
I
=
s
o

] |

AR

[ 20 BT [v]w]

W 1
PIN 1

PIN X

/*Hxs

- &3

e
(anaeliane

——=]

T 5

‘ f — ] a4
EEEEIRLE RN *
‘ = A
PIN Y | laa
FIN Z
AT
- A3 o EETE]

. - 50 Pesition B Position

Dimensions | imeters Inches Willimeters Inches
a1 3%,85] 1,622
a2 0,224]
43 ©,100]
X! 0,050
A5 30,48 1,550
A8 157
47 164 Rl B4 7 o Rl | XA
AR 0,386+ 0,010 |0,0156+0.0004| 0,386+ 0,010 (0,0156+0.0004
A9 0,23 0,009 0,23 ©,009
A0 0,61£0,03 | 0,02420,001 | 0,51£0,03 | 0,024£0,001
a11 023 0,069 0,23 0,008
A12 0.05 0,002 0,05 0,002
A13 5,16t0,15 | 02030006 | 5,16t0,15| 0,2030,008
214 4,39 MAX | 0,173 MAX 4,39 MAX | 0,173 MaX
a15 3,02 MIN 0,118 MIN 3,02 MIN 0,118 MIH
215 71,00+0,25 | 0,040£0,010| 1,02+0,25 | 0,040+0,010
PIN X 35 34
PIN Y 28 35
PIN 2 50 B8




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

* 4-{ }-.7 D8 ’ may alse be ’
used.
Fin 49, | | De -~ Fin 1
\ ol b1 jﬂ
} lIIlIIIJ TIrooooae lIlIlIIlIIIJlI ﬂé
D4 _PH-'_DS A MNote:
Pin BC |-" See Mote 1 Shrouded Header| pimension mm in Comments
Pm 5% (Recommended) D7 254 2100
B D2 82,80 3,260 Reference Cnly
. i 1 o Section X—X D3 2,54 0,100
[ R - D4 889 0,250 Reference Only
Ds 72,64 2,880 Reference Cnly
Fil 78,74 3,100 Reference Cnly
o7 13,94 0,549 Reference Only
e 4,18+ 0,25 |0,185+£0,010
na 6,10 0,240
Dto 6,80 0,260 Reference Only
MOTES
1 Two rows of twenty five contocts on 2,540 mm
{0,100 in} spacing = 60,860 mm [2,400 in).
2 Tolerances £0,127 mm {0,005 in) non—curnulative,
unless specified otherwise.

MNote:

Straight

through header

Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

Broches Nom Broches Nom Broches Nom Broches Nom

1 Masse 18 TERMPWR 35 DB12 52 |TERMPWR
2 Masse 19 Réservé 36 DB13 53 Réservé
3 Masse 20 Masse 37 DB14 54 Masse
4 Masse 21 Masse 38 DB15 55 ATN

5 Masse 22 Masse 39 paritél 56 Masse
6 Masse 23 Masse 40 DBO 57 BSY

7 Masse 24 Masse 41 DB1 58 ACK

8 Masse 25 Masse 42 DB2 59 RST

9 Masse 26 Masse 43 DB3 60 MSG
10 Masse 27 Masse 44 DB4 61 SEL
11 Masse 28 Masse 45 DB5 62 C/D
12 Masse 29 Masse 46 DB6 63 REAQ
13 Masse 30 Masse 47 DB7 64 110
14 Masse 31 Masse 48 Parité 2 65 DB8
15 Masse 32 Masse 49 Masse 66 DB9
16 Masse 33 Masse 50 Masse 67 DB10
17 TERMPWR 34 Masse 51 TERMPWR| 68 DB11




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

Interne

Cordon externe

Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

+5\

Recommended
circuit to
" pravide
Schottky diode tarminator
power
Current limiting device
[ TeErRmPwR _
< 3300
-SIGNAL -
e 3
-
= 1500 - T
+SIGNAL - 0,014F =22uF
— %
- .
GROUND 3300

'||“W‘v




Entrée sortie normalisée
Bus normalisé
BUS SCSI

Nappe
68 points

S—

Cordon
68 points

Cordon
50 points




