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Connecteurs
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broche signal signification
1 CD Carrier Detect
2 RD Received Data
3 TD Transmitted Data
4 DTR Data Terminal Ready
5 SG Signal Ground
6 DSR Data Set Ready
7 RTS Request to Send
8 CTS Clear  To send
9 RI Ring Indicator

connecteur 9 broches

Broche Signal
1 GND
2 RD
3 TD
4 CTS
5 RTS
6 DSR
7 SG
8 CD
9

10
11
12 SCD
13 SRTS
14 SRD
15 TC
16 STD
17 RC
18 LL
19 SCTS
20 DTR
21 RL
22 RI
23 DSRS
24 ETC
25 TM

connecteur 25 broches

Connecteur - Brochage
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broche signal
1 CD
2 RD
3 TD
4 DTR
5 SG
6 DSR
7 RTS
8 CTS
9 RI

Liaison DTE - DTE trois fils
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broche signal
1 CD
2 RD
3 TD
4 DTR
5 SG
6 DSR
7 RTS
8 CTS
9 RI
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Liaison DTE - DTE cinq fils
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broche signal
1 CD
2 RD
3 TD
4 DTR
5 SG
6 DSR
7 RTS
8 CTS
9 RI
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Liaison DTE - DTE sept fils
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Mise en œuvre - Driver de lignes 1488



Philippe Meyne - philippe.meyne@univ-paris12.fr

Mise en œuvre - Driver de lignes 1489
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Mise en œuvre - Drivers MAX232
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Brochage – Structure interne
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Registres
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Contenu des registres
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Vitesse de la liaison série
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Câblage
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Adresse des registres
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Programmation sous LINUX – Structure termios

tcflag_tc_iflag; /* modes d'entrée */
tcflag_tc_oflag; /* modes de sortie */
tcflag_tc_cflag; /* modes de contrôle */
tcflag_tc_lflag; /* modes locaux */
cc_tc_cc[NCCS]; /* caractères de controle */
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Programmation sous LINUX – Exemple 1

int fd;
struct termios tty;
/* Ouverture de la liaison série*/
fd = open(« /dev/ttyS0 », O_RDWR);
/* Lecture des paramètres */
tcgetattr(fd, &tty);
tcgetattr(fd, &old);
/* changement de la vitesse */
cfsetospeed(&tty, B19200);
cfsetispeed(&tty, B19200);
/* On applique le nouveau paramétrage */
tcsetattr(fd, TCSANOW, &tty);
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Programmation sous LINUX – Exemple 2

tcgetattr(fd, &term);
/* mode RAW, pas de mode canonique, pas d'écho */
term.c_iflag = IGNBRK;
term.c_lflag = 0;
term.c_oflag = 0;
/* Controle de flux hardware (RTS/CTS) */
term.c_cflag |= (CREAD | CRTSCTS);
/* 1 caractère suffit */
term.c_cc[VMIN] = 1;
/* Donnée disponible immédiatement */
term.c_cc[VTIME] = 0;
/* 8 bits de données, pas de parité */
term.c_cflag &= ~(PARENB | CSIZE);
term.c_cflag |= CS8;
/* /* On applique le nouveau paramétrage */
tcsetattr(fd, TCSANOW, &term);
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Programmation sous Windows

HANDLE g_hCOM;
/* GENERIC_READ|GENERIC_WRITE   : autorisation de l ire et d'écrire */
/* 0 : interdiction de partage du fichier */
/* NULL : Pointeur vers une structure SECURITY_ATTR IBUTES qui spécifie */

les attributs de sécurité du fichier */
/* OPEN_EXISTING : Ouvre le fichier. S'il n'existe pas, la fonction échoue */
/* FILE_ATTRIBUTE_SYSTEM  : Fichier système */
/* NULL : Clé offrant un accès GENERIC_READ à un fichier modèle. */

Ce dernier fournit des attributs étendus au fichier en cours de création */

g_hCOM = CreateFile(szCOM, GENERIC_READ|GENERIC_WRITE, 0, NULL, 
OPEN_EXISTING, FILE_ATTRIBUTE_SYSTEM, NULL);

/*Code de retour : Handle du fichier ouvert */
if (g_hCOM == INVALID_HANDLE_VALUE)   
{ printf ("Erreur lors de l'ouverture du port COM");

exit(0);
}
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Mise en œuvre - UART - 8251/16550 Intel
Programmation sous Windows

// Configuration du Port
…

g_dcb.BaudRate = 9600;
g_dcb.fParity = false;
g_dcb.fDtrControl = DTR_CONTROL_ENABLE;
g_dcb.ByteSize = 8;
g_dcb.Parity = NOPARITY;
g_dcb.StopBits = ONESTOPBIT;
…

SetCommState(g_hCOM, &g_dcb);
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Conclusion

Liaison ancienne mais toujours d’actualité

Liaison simple, supporté par beaucoup de système

Remplacée par USB, reste souvent en secours

Support de beaucoup de RLI : MODBUS etc ….


